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Fiche de poste 

Ingénieur(e) contrôle commande de machines penta-phasées 

 

Branche d’activité professionnelle 

Génie Electrique 

Famille d’activité professionnelle 

Electrotechnique, Electronique de puissance, Contrôle-commande, Systèmes 
embarqués 

Emploi type de rattachement 

Ingénieur 

Correspondance statutaire 

Ingénieur d’études 

Domaine de formation demandé 

Electronique, Electrotechnique, Contrôle-commande, 

Situation 

L’ingénieur(e) sera rattaché à plein-temps à la société DEEP Concept, sur son site Tarbais 
(65) du CRT PRIMES. En étroite collaboration avec le Laboratoire de Génie de Production 
de l’UTTOP, il sera intégré à l’équipe projet DEEP Concept / LGP, et en relation technique 
avec le client final. 

Mission 

L’ingénieur aura pour mission principale de concevoir, développer et intégrer des 
systèmes de contrôle-commande embarqués sur microcontrôleurs afin de piloter un 
onduleur pentaphasé. 
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Activités  

L’ingénieur(e) aura pour mission principale de développer et valider en temps réel une 
stratégie de contrôle-commande pour un onduleur pentaphasé. Ses responsabilités 
comprendront : 

• Analyser et modéliser une machine synchrone pentaphasée, 

• Développer une stratégie de contrôle-commande pour un onduleur pentaphasé 
afin de piloter une machine synchrone, 

• Implémenter la stratégie de contrôle-commande sur un microcontrôleur (STM32, 
Texas, Arduino…) 

• Valider la stratégie en temps réel, 
• Participer aux tests d’intégration et analyser les résultats, 
• Rédiger un rapport détaillant la modélisation, la commande, l’implémentation et 

la validation de la stratégie de contrôle-commande d’une machine pentaphasée. 
Les compétences techniques spécifiques requises pour ce poste sont liées à une 
expertise en conception, intégration et implémentation en temps réel de stratégies de 
contrôle-commande pour des onduleurs pentaphasés. 
 
Connaissances souhaitées 

• Excellente maîtrise de la modélisation et du contrôle des chaînes de conversion 
d’énergie triphasées, avec une expertise souhaitée sur les systèmes pentaphasés. 

• Solide expérience en implémentation temps réel des stratégies de contrôle-
commande des onduleurs (Vector Control, etc.). 

• Compétences en modélisation avec l'utilisation du toolbox MATLAB Simscape. 
 

Compétences comportementales  
• Méthode, rigueur, organisation, réactivité  
• Autonomie  
• Curiosité intellectuelle.  
• Sens critique.  
• Goût pour le travail en équipe. 

Diplôme minimum requis : Diplôme d’ingénieur 

Domaine de formation souhaité : Génie électrique, informatique industrielle, 
électronique/électrotechnique, ou automatique 

Date de prise de fonction : 1er avril 2025 

Durée : 4 mois. Le(a) candidat(e) aura la possibilité de candidater en cours ou à l'issue 
de ce contrat, à une poursuite d'étude de type formation doctorale de l'UTTOP pour la 
réalisation d'une thèse. 

Rémunération : De 2910€ et 3050€ brut par mois, en fonction de l'expérience.  


