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Développement et implémentation d’'une commande vectorielle pour une machine
pentaphasée basée sur une carte Tl
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Mots clés : Commande vectorielle, Moteur pentaphasée, Convertisseur, F28379D, Matlab,
Simulink, Simscape

Contexte général :

La commande des machines électriques pentaphasées constitue un domaine avancé de
I'électrotechnique et de I'électronique de puissance. Grace a leur architecture a cing phases,
ces machines offrent une fiabilité accrue, une réduction significative des ondulations de couple
et une meilleure tolérance aux défauts par rapport aux machines triphasées conventionnelles.
Toutefois, I'exploitation de ces avantages repose sur le développement de systemes de
commande-controle embarqués performants, capables d'assurer un pilotage précis et robuste
des convertisseurs de puissance associés.

Dans ce projet de fin d'études, I'objectif est de poursuivre et d'approfondir le travail d'un
ingénieur qui a développé, pendant six mois, une premiére version du systeme de commande.
Le stagiaire sera chargé de concevoir et d'implémenter la commande sur la carte Texas
Instruments F28379D, en optimisant les algorithmes de pilotage et en assurant l'intégration
complete avec le matériel. Ce projet permettra de fiabiliser et d'améliorer les performances du
contréle de I'onduleur pentaphasé.

Le stage de PFE/Master proposé sera réalisé au sein de la plateforme PRIMES (67 Boulevard
Renaudet, 65000 TARBES) de 'UTTOP.

Actions a mener:
Lors de son stage, le (la) stagiaire devra :

e Réaliser une recherche bibliographique sur les méthodes de commande des machines
pentaphasées et sur les techniques de pilotage des onduleurs pentaphasés sur la carte
F28379D.

« FEtudier et analyser le travail existant réalisé par I'ingénieur précédent afin d’en proposer
des améliorations et de préparer I'intégration sur la carte TI.

o Développer et tester les algorithmes de controle-commande embarqués pour
I'onduleur pentaphasé sur la F28379D.

e Vérifier le fonctionnement du systéme sur banc d’essai, analyser les performances et
identifier les améliorations possibles.

o Rédiger un rapport technique détaillé présentant les résultats, les analyses et les
recommandations.
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Profil :
Etudiant(e) en Master 2 ou école d'ingénieur, spécialisé(e) en génie électrique, électronique de
puissance, et systemes embarqués.
e Intérét pour la commande des machines électriques et I'électronique de puissance.
e Compétences en programmation embarquée sur microcontroleur, avec une
expérience ou un intérét particulier pour la carte Texas Instruments F28379D.
e Intérét pour la conception et le développement de systemes de contréle-commande
avancés sous matlab/simulink.
e Capacité a travailler en équipe et a suivre une démarche de R&D.
e Capacité a valider d'abord I'implémentation sur un moteur triphasé (modélisation du
moteur triphasé + commande vectorielle + implémentation) avant de passer au
systéme pentaphasé.
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